附件1
XX公司报名表
	公司名称
	XX公司

	联系人姓名
	小王

	身份证号码
	5XXX

	联系电话（手机）
	183XXX

	联系电话（办公）
	077X-XXX

	邮箱
	XXX

	报名设备（填写医疗器械注册证/备案凭证名称及注册证号）
	XXX

	生产厂商
	XXX公司

	品牌
	品牌1

	型号
	型号1

	单价（万元）
	xx

	供货时长（天）
	xx

	质保期（年）
	x

	使用期限（年）
	x

	是否兼容其他耗材
	□ 是，耗材名称及报价、医保收费编码及价格、物价编码及价格，可附件。    □ 否。

	专机专用耗材名称及报价、医保收费编码及价格、物价编码及价格
	1.XXX；2.XXX可附件

	保修价格
	□ 无时限区分：xx万/年。    □ 有时限区分：A-B年，xx万/年；C-D年，xx万/年。

	易损件单价（如有）
	可附件



单位名称（盖章）：                 
日  期：   年  月  日                         



附件2
复函材料声明函
梧州市工人医院：
我公司已认真阅读了贵院此次编制的“XXX”采购项目需求公告，充分知悉并了解了贵院采购需求调查内容信息。我方同意贵方无偿采用我方提交的全部或部分采购需求调查材料作为贵方采购需求的内容，并且无需贵方承担任何责任。
本公司将严格遵守上述事项，对所提供的所有材料真实性负责。
单位名称（盖章）：          
联系人：             
联系电话：           
日    期：    年   月   日
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附件3
一、眼科前后节一体化手术系统
（一）主镜:
1.光学系统:全部复消色差光学系统(含物镜、变倍和放大系统)，适用于前后节手术。
2.具备与显微镜镜组同材质同品牌的内置电动倒像功能双目镜筒，镜筒倾角可调。
（二）助手镜:
1、助手镜独立变倍，助手可根据不同手术阶段辅助的需求独立设定手术视野;
2、助手镜独立调焦，助手可独立设定焦平面;
（三）光源:
1.立体同轴照明系统:立体同轴照明，使照明光路与观察光路完全同轴，红光反射强弱持续可调。
2.光源:卤素灯或氙灯，快速切换光源。
3.内置蓝光保护滤光片，提供视网膜保护。
（四）眼底成像装置
1.内调焦设计，无需调整显微镜，通过连续可调焦的还原物镜实现调焦，确保其安全工作距离与手术操作空间。
2.转角支架结合双广角镜设计，同时可以放60D和128D两组镜子应对不同程度的眼底手术;
3.双广角镜非球面设计光学镜头，提供真实无变形的图像。
五.可以升级拓展连接眼科手术导航系统，开展功能性晶体植入白内障手术。

二、超乳玻切一体机
1、具备白内障超声乳化、前段玻切、玻璃体切除、眼内照明、硅油注吸、气液交换、灌注加压、电凝、一体式激光，能进行微切口白内障超乳手术，以及玻璃体手术。
2、负压系统
2.1具备蠕动泵（液流模式）和文氏泵（负压模式）两种系统，并可在手术过程中一键切换。
2.2玻切、超乳、移液、灌注负压≥660mmHg，适用于所有抽吸操作，包括玻切、吸引、粉碎
2.3负压调节精度≤10mmHg
3、玻璃体切割系统
3.1能开展20G、23G、25G、27G玻切手术。
3.2原厂单刃切割速度≥7000次/分钟
3.3玻切驱动模式：气路驱动
3.4 开合比≥92%
3.5切割模式单线性与双线性
4、眼内照明系统，内置LED照明模块
5、液体、气体灌注
6、硅油自动注吸系统
7、内置一体式激光机

三、显微操作仪
功能、用途:搭配倒置生物显微镜使用，主要用于卵母细胞单精子注射，精子制动等。
主要技术参数:
1.液压驱动。
2.电动粗调，X-Y-Z三维自由移动，摇杆控制。
3、手动微调，X-Y-Z三维自由移动，X-Y-Z方向旋钮控制移动范围10mm(刻度显示:0-10)，旋钮250um/圈，最小刻度2.0um;手柄控制移动范围2mm(X-Y方向)
4、万向接头带有摇摆和倾斜机制，可以在“前-后”和“上-下”方向进行微调。带最小刻度为5°刻度表。
5、带有垂直恢复机制。
6、 兼容多种型号显微镜，可配合多种型号注射器使用。

四、心脏三维电生理导航消融系统
1、采用磁场和电场双定位，多导管可视化，无扭曲变形，定位精度≤1 mm；
2、具有带导管接触压力显示功能，能准确测量并记录压力监测导管与组织接触的贴靠程度和箭头矢量方向，可显示导管和心脏接触的力度，单位为1g；
3、具有可视化鞘显示，提示导管到位及导管操作；
4、具有量化消融模块，支持量化术中损伤深度和消融进程；
5、具备电位洋流图，支持同时动态显示速度矢量、传导方向以及在整个心腔中的方向和相对传导速度；
6、配备激动图、解剖图、电压图、网图、等时图、阻抗图软件、高精密度标测模块、压力监测模块、消融点数据实时标记模块、室速自动起搏标测模块、距离/面积测量工具、呼吸门控模块、超声建模等软件模块；
7、具有智能标测功能，可自动选取符合条件的标测点并自行校准；
8、具备≥2种预设消融模式，支持≥90w消融模式;
9、工作站配置不低于：CPU 8核, 内存128GB，硬盘空间3TB；液晶显示器≥4台；尺寸≥24英寸，分辨率≥1280*1024；支持实时和回顾显示；
10、三维系统可兼容射频消融仪及脉冲消融仪；
11、具备心腔内超声影像与三维导航整合功能，能在三维标测系统中通过超声图像进行心脏模型的构建。
12、具备触摸屏进行系统控制。

五、主动脉内球囊反博泵
1、具有全中文操作系统。
2、大于13寸的可触摸显示屏，显示与操作集合在一块显示屏。
3、充满后可工作90分钟(以“40CC导管，80次/分钟心率，1:1反搏”计)。
4、至少支持7种模式触发，包括Pattern、Peak、AFIB、起搏器V/A-V、起搏器A、AP、机内设置;机器根据信号自动选择切换合适的触发模式(机内设置除外)。
5、波形显示:ECG，AP，球囊压力波形;点击波形区域即可显示导联、AP设定菜单。
6、生理数据显示:心率、平均压、反搏压，以不同颜色区分显示被辅助收缩压/舒张压和无辅助收缩压/舒张压，心率更新频率2秒/次。
7、显示电池状态、球囊实时充气容积(cc)、氮气瓶压力数值(Bar或PSI)，以便能及时充电、更换氮气瓶，保证患者安全。
8、机器报警时可以显示报警内容并发出警报声;并具有360°可视的警报灯，以便及时发现报警，按下警报灯可以快捷消除警报声。
9、具备自动工作模式和手动模式。
10、根据可用信号以及ECG/AP波形和球囊压力波形分析，确定最佳充放气时机方法和时机设置。
11、设备使用寿命≥10年。

六、数字减影血管造影X线机
功能：可用于心脏介入、神经介入、外周血管介入、肿瘤介入、妇科介入以及非血管介入、疼痛治疗等各种综合微创介入手术必备的专用设备。
用途：涉及病例如冠心病、心率失常、先天性心脏病、肝癌、肺癌、脑动脉瘤、脑动静脉畸形、糖尿病足、下肢静脉曲张、主动脉夹层、上消化道出血、子宫肌瘤、椎间盘突出、脊柱压缩性骨折、胆囊梗阻、胆囊结石等多种疾病。
一、 基本配置要求
1.悬吊式机架结构：具有多轴、智能运动功能，支持全器官三维采集和快速体位的切换。
2. 集成化操作控制台：至少双显示器设计，集成扫描控制、图像后处理、病人信息管理等。
3. 图像后处理工作站：配备专业三维重建、血管分析、低剂量管理等软件。
4. 必要的临床应用程序包：神经介入应用包（如：3D血管路径图、融合成像  CT/MR图像融合、支架精显、栓塞辅助等）；心脏介入应用包（如：冠脉血管分析、支架精显、心室功能分析、血管内超声融合等）；肿瘤介入应用包（如：3D肝动脉路径图、肿瘤灌注分析等）。
5. 辐射防护系统：包括智能准直器、动态防散射滤线栅、以及低剂量曝光模式。
二、主要技术参数
（一） X射线系统
1.高压发生器功率：≥100kW，管电压范围 50-125kV，最大管电流≥1000mA
2.X射线球管热容量：≥ 4.0 MHU，散热率：≥1000 kHU/min，保证手术连台效率。
3.焦点尺寸：双焦点带自动切换；阳极转速：≥10000 转/min。
4.采用全自动剂量控制系统。
（二） 平板探测器
1．探测器类型：动态平板探测器。有效尺寸≥30 cm ×30 cm 正方形，最大覆盖范围 ≥ 40 cm × 30 cm；像素矩阵 ≥ 2000 × 2000 ；空间分辨率 ≥ 3.6 lp/mm ；动态范围：≥14 bit。
2.透视与采集数字脉冲透视，最大脉冲透视频率≥30 帧/秒，具有实时 DA 采集和实时 DSA 采集功能，采集矩阵：≥1024x1024，14bit，数字平板血管机高清类CT扫描和重建，类CT空间分辨率≤0.14mm。
（三） 机架系统
1.结构形式 悬吊式C形臂。
2.运动范围LAD（左右侧摆）：≥ 180°， CRA/CAU（头足/足头倾）：≥ 90°，OBL（轨道位）：≥ 180°，旋转：≥ 200°（用于三维旋转采集）
3.智能定位：实时数码显示C 型臂旋转角度信息， 具备一键到位、智能防碰撞、虚拟轴、自动体位记忆等功能。
（四） 导管床 床面承重≥200 kg；床面材质：碳纤维，低X线衰减，配床垫。
（五） 图像处理与软件功能
1.常规DSA、二维、三维路径图、CBCT、支架精显、动态路图等。
2.三维重建 实时3D重建： 采集后秒级完成3D血管重建。 3D血管路径图  
3.高级血管分析 冠脉/外周血管定量分析（QCA）： 自动测量血管直径、狭窄率等。 血流动力学分析： 如TIMI帧数计数等；三维穿刺导航技术。
4.低剂量技术 低剂量透视、摄影，剂量可降低至常规模式的50%以下。 
5.多模态融合成像  如CT/MR图像融合， 支架精显技术 。
